deutsch

Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme des Gerétes die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch ! Bei Schaden, die durch Nichtbeachten dieser
' Bedienungsanleitung verursacht werden, erlischt der Garantieanspruch ! Fir Folgeschaden Gibernehmen wir keine Haftung !
—~ Wir ibernehmen ebenfalls keine Haftungfir Personen-, Sach- oder Vermégensschaden.

Stang: 07.08.2023, Anderungen vorbehalten und kinnen jederzet ohne Ankindigung durchgeflhnt werden !

Vielen Dank dafir, dal Sie sich fir den ENDA ET-SERIE PID Temperaturregler entschieden haben !

P Zwei Sdlwerte einstellibar

ENDA ET SERIE PID-TEMPERATURREGLER

P Verschiedene Themmoelemente kdnnen ausgewahit werden.
P Automatische Berechnung der PID-Parameter (SELFTUNE).

Bei PID-Regelung bitte bei Erstbetrieb der Anlage (im
betriebsbereiten Zustand) Selbstoptimierung durchfiihren !

P Dral verschiedene Spezifikationen kdnnen dem digitalen Eingang zugewiesen werden
P> Drei verschiedene Spezifikationen kdnnen der Funktionstaste F zugewiesen werden

P Soft-Start (Rampenfunktion)

P Regelausgang wiahibar Relais oder SSR-Ausgang

P C /A2 Relaisausgang einstelibar als Alarm- oder als Regelausgang fir Heizfunktion
P A1 Relaisausgang einstellbar als Alarm oder PID-Regelausgang far Kahifunktion

P Regelfunktion waihibar zwischen Heizung-/Kihifunktion

P Offset-Einstellung (MeRwertkomrektur Fihlereingang)

P Periodisches Schaltverhalten des Ausganges bei Fihlerbruch einstellbar
P RS485-ModBus-Protokoll (optional)
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TEAT U 0 L

Bestelicode :ET 4 2 0= = 1
1 2 3
1 - Abmessungen 2-Versorgung 3 - Schnittstelle (optional)
4420, 48x48x87mm  230....230/ AC RS....... RS485 Modbus Schnittstelie
742.... T2xT2x97mm {Optond / Bd Besteliung angeben)
8420....48x%6x8Mmm  LV....10-30VDC/
9420 96x9BxS0Mm 8-24V AC RsHS
" ENDA svmmwoma e
Compliant
TECHNISCHE DATEN
Eingangstyp Messbereich Genauigkeit
OC .F
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 | -199.9...600.0°C -1999...999.9 °F +02% + 1 Digit
PT100 Widerstandsthermometer EN 60751 -200...600°C -328...1112 °F +02% 1 1 Digit
J (Fe-CuNi) Thermoelement EN60584 | -30.0...600.0°C -22.0...999.9 °F £0,5% = 1 Digit
J (Fe<CuNi) Thermoelement EN 60584 -30....600°C -22...1112°F +0,5% + 1 Digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement EN 60584 -30.0..999.9°C -22.0...9998 °F £0,5% = 1 Digit
K (NiCr-Ni) Thermoelement EN 60584 -30...1300°C -22...2372°F +£0,5% % 1 Digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement DIN 43710 -30.0....600.0°C -22.0...999.9 °F +0,5% + 1 Digit
L (Fe-CuNi) Thermoelement DIN 43710 -30....600°C -22...1112°F +0,5% + 1 Digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30.0..400.0°C -22.0...752.0 °F £0,5% % 1 Digit
T (Cu-CuNi) Thermoelement EN 60584 -30....400°C 22.....752 °F £0,5% z 1 Digit
S (Pt10Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -40...1700°C 40...3092 °F +0,5% + 1 Digit
R (Pt13Rh-Pt) Thermoelement EN 60584 -40...1700°C 40...3092 °F +0,5% + 1 Digit
B (Pt30Rh-Pt6Rh) Thermoelement  EN 60584 200...1700°C 392....3092 °F +0,5% + 1 Digit

BETRIEBSBEDINGUNGEN

Betriebstem,

0... +50°C / -25... +70°C (nicht kondensierend)

Luffeuchtigkeit Bis 31°C 80%, bis 40°C linear abfallend bis 50% Luftfeuchtigkeit, Hshe <2000m
Schutzart Entspricht nach EN 60529 Frontseite : IP65, Rickseite : IP20
Héhe Max. 2000m

A Das Gerat nicht in explosiver oder korrosiver Umgebung einsetzen !
ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
Spannungsversorgung 230VAC 50/60Hz ; 10-30V DC /8-24VAC _SMPS
Leistungsaufnahme max. SVA
Elektr. Anschluf Schraubklemmieiste fir Kabelquerschnitt bis 2.5mn? . Signalklemme : 1,5 mm? Buchsenklemme.
Sensor Leitungswiderstand | max. 100 Ohm
Werterhaltung EEPROM (> 10 Jahre)
Elektromagn. Vertraglichkeit (EN 61326-1: 2013
Elektrische Sicherheit EN 61010-1: 2010 (Verschmutzungsgrad 2, Schutzklasse Il)
AUSGANGE
C/A2 Ausgang Relais: 250 V AC, 8A (ohmsche Last), Umschaltkontakt NO + NC-Steuerung oder Alarm2-Ausgang.
|A1 Ausgang Relais: 250 V AC, 8A (ohmsche Last), NO (wahibar als Alarm 1 oder Kihiregelfunktion).
SSR Ausgang Max. 20mA 24Volt
Lebensdauer Relais Ohne Last 30 Mio. Schaltspiele, unter Last 250Vac/8A 300.000 Schaltspiele
REGELUNGSART
Sollwertauswahl 1 Sollwert + 1 Alarmsollwert Einstellung
Mn Einstellbar On-Off / P, Pl, PD, PID (wahlbar)
A/D Konverter 12 bit
MeRzyklus 100ms
Proportionalititsdauer Zwischen 0% und 100% einstellbar. Bei Pb=0% wird mit ON/OFF Schaltverhalten geregelt.
|Regelphase Einstellbar zwischen 0.0 und 125 Sekunden.
Hystorese Einstellbar zwischen 1 und 50°C (122°F).
Stellerfunktion Das Verhiiitnis der Leistung bei einem Sollwert kann zwischen 0% und 100% eingestellt werden
GEHAUSE
Geh#useart Schalttafeleinbauant nach DIN 43700, mit Befestigungsvormrichtung

ET4420 : G48XY48XDB87MM ET7420 : G72XY72XDS7TMM

Abmessungen ET8420 : G48XYSEXDE7TMM ET8420 : GIEXYSEXDSOMM
Gewicht ca. 400g (inkl. Verpackung) ca. 250g fir ET4420 (inK. Verpackung)
Gehdusematerial selbstverdschend

A Das Gerit darf nur mit einem feuchten Tuch abgewischt werden, keine aggressiven Reinigungsmittel verwenden !

Sensorox GmbH & Co. KG
Hochstrasse 51, 78183 Hiifingen

+49 (0) 771 - 175 131 69

info@sensorox.de | www.sensorox.de

€ sensorox




Wechsel vom Progr dus in den Betriel» d

SET > [5 Wird Innerhalb von 20s kelne Taste betitigt wird, so spelchert das Gerit dle eingesteliten Werte und kehrt automatisch in den SET =
D O Um in den Programmiermodus zu 9""'9"‘ die Taste gedriickt Betrlebsmodus zurlck. Ebenso erfolgt dle Umschaltung in den Betrlebsmodus durch BetStigung der Taste Indas Hauptmend, ()
CIASET F halten und anschllessend Taste D driicken. anschllessend durch gleichze itiges driicken der Tasten E) 6 ¥ CIASET F
l_'_l CASET ¥
> > > L o >
0ono G\ G RL2O. ) {OnF. S5 ST [ rimer ) SECU.
—_— —
F F by o & e 5 S F
L5L0 = Untore Bogre. der el=& d
AL = Unters g des Alarm1 | #10=PT100 mit Dezimatarwe 51 =SELFTUNE (Selbs toptimierung) 5L =Sicherhoitskode
ntemm Skalenwert und LSk Weris. Bogurang dor Enssiting dos -3 Llperl ity Dedmairzeg STUS Wa:!mh'l’nn“' s S(O{I}l Dor Fraigabakoda ist 442 SETMSET
g:.m.;g.u. da nur Narnwaros nach unten. -y . 40 = J Typ mit Dezimalanmige ¢ Tﬂgmm.%m?-
A A oufmadion b, Dol e ] Goducke, I-mh.Gv.Im et ik
rzaga SET
L5H = Obero M'md: iakiancsin &S - s n:KY ohne Derimalarzege (;) ::r:’:“m:nT:nﬂ;‘n-w.r:d;nmu. U clie Param dter in Werkeimsiling
nd chemy Skaerwert s Werios. Bogan i dor Eresning des LAsL 1w mllDachalaoioe Y iritdie Meidung P 1. auf dam Disglay St ] S0
Kain Einfluss auf die Schaltfunktion, da nur Zeban £ H L=pr chne Dezmakrzage bma-.a-cm: d.;'"'“ =0 marst g Taste und
& o Setmiton! RS o e Skalemwert oD dmiaal " 9 e Vi dann e Tmte tang
haden, 'S

L Fe= C /A2 Proportionalband
wschon 0.0% und 100.0%.

E&.ﬁ’&'&i Ragavarnaimn
=)e)

LHs5= C ! A2 Hystorosowort dos Solwaorios
Enstalibar zwischon 1 und 50°C.
@ Wom (. 78 =0 51, wird daser Pamator

AiHY = Hy storosowort dos Alarm - Wertas
Einstalibar rweschen 1 und 50°C.

# 1P = Alarm1 Alarmarton

@) s)

L li=ClA2 Ensiabar
L 71 |oud 100.0 Mruten Be dor Einsteil.
qya L 1= 00, on Erfuss o de Regalung.
é é t Furkson nur aktiv wenn C FE von *0"
L

{ 10=C /A2 Difforentalmit
C 10 | enasainarzwischen 0.00 und 2400 Mreten.
100 Bai dor Enstaiung L. 10 = 0.0, kein Eirfuf aud

é é Aduﬁmklmmulum

26011 = Bardabaen it U
N = Al Ausgang unabhangge

Kitistououng
RELD = Al arhlingige Kdhiungsragalung

AS 1 =Alarm1 zustand
H=A1 Auxgang, (oN)ba
Ubenschraitung dos Anrmwortos.

=n=A! Ausgang, wird akv (OFF") bal

Ba dor Einssallung A 1F aks L0 oder

C P8 won "0" atwoicht.

4 L (1. =C /A2 Proporionalitatsdauer
Setalt ot HER = Alarm1 Ausgangszustand boi
Furkfon nurakdiv wern £ P8 von 0° RLER
A Abwoicht. on Fihlorbruch

o = Al-Aumgang aktv: “ON"
OFF = A1 Ausgang richd aksv: “OF F*
B-degﬂ!Pdslf(Dou

=Y=]
L2.ST = €/ A2Wort fir Aus gangsloistung, & 5+ wrddomrPammener rich sichmar

o’%‘ C/Alin Promnt

4 E 0% und 100%

F ) CEL 1.=Re bel

Wom [E-L :?P.;"B- FW{&I das
g.mﬂ;m-ﬁm) i

‘\’ch[ELY 'dRﬂu:BllP(hW(de”?yl
é [5 ;mu;i"m“ Jdo

CEPS. éE,PAS‘ :Rqﬁmqbd Mh
3 |o%udtod%.
nur aktv, worn CEL T=EPS odar

& &
n dor Wart von 0" abwoch, wird

are =A1

1band
RIP% Enzolbar zwechon 0.0% und 100.0%.

(b é Euhmdthﬂugﬂ s 10 oder
A FEL 0 ward daser Parame tor aksv
all=at 0
und 1000 Mrton.
Ali= 0.0, kein Einfuss auf de Regalung.
Nuraktv worn dor ALTP Pararne ter,

A= %gmwam 0 amgowant und 58

A 10 = At Difomntialzo it
Einsto lbar rwischon 0.00 und 25.00 Mruton
A0 = 0,00 kein Eirffuss auf dia R

AL

==

o gk ON et A e
engosiolit warda .
SSTS = Soft Start Zoltwert
% aTpartunkion) AL =A1 Pmpruuﬂ 2
Parametorwort gt an, in welcha Zoit dar und 250 Sekund
Salwert ermecht wardon =ol. Ein West

ng?(anv wornn d-rR !::.Enr:‘
& & T
AFS= Al Wortfir Ausgangsloistung in

Pm

mmOurdl’&OMn Karn angastal
e.w«womu-samm«|
(b é nnochald kirzester Zak don Solwest 2
arachon.

A Ba Po= Oken Enfus. Ensolbarzwischon 0% und 100%

worn dorALTP Pammetar, 1100

é é o&g&wﬂmdkﬁrﬂu-‘b‘
L L e

0% -100%.
‘ﬁh dor Elmlu'u AP asinCO oder
wird dnanr Pammeter

LI = Rogatfunktion
LT = AT Hozun,
LT = (00 Kok,

stakw.
st akdv.

(ﬁa

Ba L PR= omsmmk u
ldmufﬁg's- T

5=S Typ

®=RT
b’&ndmd-ﬂmnp. andorn
sich automatisch auch viele andere
Paramo torworto |

&

e =T mm

L="Cund F=°Fon wardan.
Boi Anderung der Einheit, andorn sich
A Automatisch auch viele andero
Paramotorweri |
AR =Kooffitiont fir Filtor
Dgtales Fiterfirde Anmge. Ein'Want
zweschon 1 und 200 en ar. Bal
Anmigo karn der

dio Anfang e mpomtur zu hoch ist,
amchart do Madung YEH. und das Geait
wartet b die Tomporatur sickt. Dann
amschaint wader de Madung P01 und de
Pmzodur wird Sorigefliit. Nach Boon -

Maldung (FFF angezsigt und die Parameter
werden

digung der Barechungen wordon din e 4274 -Evuﬂmghr(mn Mond
P ammetomwerta fr (P2, £, COTund (LT gﬁ. FEE = Mo ricit
gespachort und das Gortt sutomatsch in P3ES | ps= Eﬂmmw

den "Botnotsart” zutick Nach PO =P; nur aer
erogmicher Ausfifrung der é é micht ainsto lbar

Sefrrefurkion, wind das Mon STUL
Aufgohobon . Un emout Soifune ausihmn
zu kornon, muBder Pammetor 5.1 50 im
SE0U Mord wiodor s P95 urngastalt
werden.

o
[ —

)

7 SELFTUNEVORGANG STOPPEN

I = Mend nicht scibar
PS5 = Engaiing mogich
PO = Paramater nur sich Shar, abor

Selftunevorgang stoppen

(05t = Auswahi Regelausgang < ; nen: ansiior
= C /A2 Ralais)ak Rogazumgang ’S.'ﬂ.l't. Wern der Sefnevargang aus imend- & S
S(’& SSRAusgang s - sinern Geund bogndat waran salt, ki e DD
3 Eirstelly r [}
mitdan Tasten O und O indas ST mst, DT = Mend richy sichdber
S = Offs At Mend zurtckgeketrt und durch dridcken PYES PES = Einstallung moglich
Der Of: n:vm;?a...“,h mt s' ]S, der Tasta 1.8 Parameter é é PRO= Plsn_'mrm abar
Zum tstan 3
m:nmsmnmmur ———— Auawait des Einganges mit K am gewochsalt worlon. wird
6 éd'w-‘!m “10.0°C und +10 = J duch der Tasan und 15 =6 fung & STUN Mand
n dor Ragel bavagt daser Wert Q. - e DM ecm R = Mucdl ahi mcldbes
9 5~ Goritt k8P in daw Batiobsmadus P15 = Eirsteiling moghch
pAR = fr RSL8 5 I_l Zutick.
nﬂm Es kam von 1 bis 247 ongestallt womon. as
Diasar Pammeter 2 n Goriton mit RedfS.
é (5 AKunm.nh.msnmalm
BAD =G e ©r e
980 :Cgmm ﬂw-‘ qzm.am asn,
Dieser Parametor st b Gerdfion it RS485- Faramobmlnsbllnngon
b & 2=
T onc =F fur don dig
e = ater En. nta X
: zzsa au mvﬁaz
é) (5 W . Mub-&mdm&tﬂm&ﬂ'nm . Um dan Weris zu warin dorn zusitzich
-11 "Q* e s mi don Tasten don Werterhthanoder varsngam.

L(Y Unﬂd- % im P 'nsex o
m ronal % im Parametor soho
smau-m.rg INarrmwerio) {

MO'E = FunkSonstasta &t ncht akdv.

Wardan dio Tasten () langer als 0.6 5 lang g

[25A =Der 2. Sollwart wind mit dor FunkSonstasto aksvert.
as inden

MAL. = Mt dor Fi
Modus.

05P0 = Nur die Tormporatur wd angomgt
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ANSCHLUSSBILDER

\ B BevAC

(ENDA inoustriAL ELECTRONCS § ‘}“ proroes
ET4420230 % x
i = el | A o

vty 7 oL 5 e

c;uc € g c EE ““"“{:

e | g Wi
iy ) —

ENDA INDUSTRIAL ELECTRONICS
ET8420230-RS
PID TEMPERATURE CONTROLLER
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BEMERKUNG : Savea
VERSORGUNG  pyyiq grram Emazo ETsi20 250VAC  Switch Schraubenanzuge-

184253V AC 230 /v drehmoment
T I ®|_Nmi@:evmme S an
Kabelquerschnitt: 1.5mm* @ Schutdsallert
SENSOR EINGANG: mdibunl A
ForJ-K- TSaes R Thermoelemente

; : + + :gjb + - + = Der Logikausgang des Gerats ist nicht galvanisch
kabel. \e Sie keine b gten Kabel und Tc e g:[]}m 8:Drc getrennt. Aus diesem Grund
achten Sie auf die Polaritat Stellen Sie sicher, dass die -8@ = -2 -0+ = o solten dis
ET: ET7420 ETe420 ETo420

Logikausgangsklemmen nicht geerdet werden, wenn
Thamrmoslementkabel t Eingangsd
angeschlossan weme:ek s e ein geerdetes Thermoelement verwendet wird.

Wider (PT100) S PT100

Bei Verwendung eines 2-adrigen Ple\";ensom,wlen % 9 Bemerkung :

den Abbildun gen gezeigt, dis Klemmen 8 und 9 bai %nm :%3 PT100 gmu 1) Versorgungsanschiufleitungen sadllten nach

ET4420, ET7420 und ET9420-Gersie Uberbriicken. Bai IEC60277 oder IEC60245 konform sein.

ET8420 die Klemmen 10 und 11 Gberbriicken. ET4420 ET7420 ET8420 ET9420 2) Nach Sicherheitsnormen sollte der Hauptschalter am

Schaltschrank leicht zuganglich angebracht und auch
mit einem Hinweisschild versehen werden !

SCHALTVERHALTEN DER 4 ALARMARTEN ALARM 1 UND ALARM 2

Regelkreisalarm Abweichungsalamm Band Alarm Band Alarm mit Unterdrilckung
RLYP=INCE RLTP= DE. ALTP=BAND Rl TP=BRANI!
slv ON sv ON b ON | |
H : ! | e 1 o
' OFF I H OFF ALST.=HI ! OFF mistsln |SVHAYY
! ! ! ; sv T i e e T
i ! ' | i v s SV-ASV -
] ' | HE ' : : H H H H H H
P i ! I i i | ! ! i ! ! H
P ! H Vot i ! ! ! : i ] i ON 5
: ON | H ON : i 1 OoN | OFF
H 1 H I
: OFF i i OFF Eusrp L E i OFF E ASTsH Anfang ™ Bandaiamm lst mglich
; ! i : H
i A Ky i HER LT E E RHI i ALY '
! ASV | ; | |l SVASV ! sveAsv | i SVeASY
ASV min. = untere Skalenwert | -300 ' SVHASV g0 300 ) 300 sV
svmmommm (ASV min. =300, ASV max. = +300) SV =CONT-Ausgabesolwert. ASV = AL 1 ga t SV-ASV -
\;‘-Amﬁwmullm (ASV min. = 0, ASV max. =+300) & !
A S
EINSTELLUNG DER SOLL-/ALARMWERTE oFF h—
e ) ( ) Anfang ™\ Bandatarm ist mdglich
250 8V = Sollwert der CONT-Ausg:
420 ASV = Soliwert vaLI-Amgmg
(ASV min. = 0, ASV max. =300 )
e
p
CASET
% FEHLERMELDUNGEN
; 1 SEj 4 2seunden _J
% q% i uﬁﬂd % wpiter PFA Temperatursensor Ist defekt.
G . PO | 3 IO | 3 qm
[7 & [7 Dieser Parameter wird nur sichtba
%% & "gﬁ & 'ﬁ% 3ouanden | einer dec Parameler OINL.oder FREC == Dieser Fehlemeldung erscheint,
SET Auf den (2 SA. Wert eingestelit wird. wenn der gemessene Wert (iber
am -~ -~ e L ! Y00 dem cberen Alammwert llegt.
GiA SET A Dieser Parameter wird nur sichbar,
% g q‘% 7l % i lmﬁﬂ o 23;;’;%:"" "}'m*:;:n Dieser Fehlermeldung erscheint,
o - 4 T wenn der gemessene Wert unter
I A 400 dem unteren Alarmwert liegt.
$ y A 3sekunden _J
% q Hggg Fgl% - e I iR —iear Die auf Sensoren des Typs B
0 s - A arame sichtbar, abgel Temperatur li
| . R . der.N.C oder FXEC Parameler auf den LaTe um;:)'.“ - s
. N ﬂ{.%g’ A Y - J P MAMY eingastelit wurde
53 spiter undC Pl nicht=0ist
< A | . 1

Sensorox GmbH & Co. KG +49 (0) 771-175 131 69

Hochstrasse 51, 78183 Hiifingen info@sensorox.de | www.sensorox.de




ABMESSUNGEN Einbautiefe
mm Um das Gerit auszubauen ;
1 - Driicken Sie beide Seiten in Richiung 1
y ==2 und bewegen Sie das Gerét in Richtung 2
[— % Anschlusskabel
[— '}
= ) / Befestigungs-
p——— M) | element
Schalttafel
1 Temperaturkompen-
sationsdiode
Einbautiefe
97mm 2  Um das Gerst auszubauven ; C

== Ziehen Sieden Spannsatz in
A Richtung 1 hoch und verschieben
U1 Sie den Spannsatz in Richtung 2

% Anschlusskabel

e|E
£
-3 e | Befestigungs-
3 | element __
i Temperaturkompen-
: l sationsdiode Schalttafel —
V Gummidichtufg
Elg?:]mlofe 2 Um das Ger#t auszubauen ;
| m == an Positonen 1 des Gerites drilcken
und in Richtung 2 aus dem Frontpanel
JR— 1} 1 herausscheeben.
N
' \' Anschlusskabel ——
El g ) |'
E' = N [ Befestigungs-
S| 8 ) element
g ! |
p—
‘ Schalttafel
| F9__)| Temperaturkompen- Gummidichtung—"
\ sationsdiode
L« 1]
Einbautiefe WICHTIGE HINWEISE |
98mm | 4 Die PID-Temperaturregler der ENDA ETx420-

Um das GerSit auszubsuen : Serie sind fir den Einbau in Schalttafeln vorge-
X sehen. Es ist unbedingt darauf zu achten, dal} die
- Heben Sie das Befestigungs- . & g X A
slement Rehtung 1 setwans slefe:t'igmgs L i \ Geréite nur bestimmungsgema eingesetzt
und ziehen s nach Hinten werden dirfen.
Richung 2 Bei Arbeiten an der Schalttafel miissen alle zum Gerét
1 fuhrenden Leitungen spannungsfrei sein, wenn die Gefahr
E — 2 besteht, dal} die am Gerét befindlichen AnschluRklemmen
$ =r> berGihrt werden kénnten. Zur Einhaltung der CE-Konformitét
sind abgeschimte Kabel- und Signalleitungen zu verwenden.
Diese sind getrennt von den Leistungsgefihrten-
l INetzleitungen zu verlegen. Die Abschimung ist geréteseitig
zu erden. Das Gerit ist so zu
L montieren, dal} es vor Feuchtigkeit, Vibrationen und starker
- 5 Verschmutzung geschitzt ist und auch die
Gummidichtung / Betriebsumgebungstemperatur eingehalten wird. Die
Schalttafel Verdrahtung, Inbetriebnahme und Bedienung der Gerdte mul}
ITT durch ein entsprechend gqualifiziertes Fachpersonal geman den
EINBAUAUSSCHN ortlichen Vorschriften vorgenommen werden.
ET4420 ET7420 ET8420 ET9420
S1mm 7Senen | + Simm ! 104mm
45" %hm ! a8 ' mm 45 mm 80.5mm
!
AL i :
- s e P e R z €
¥ i ] E
E ! i 3 is E
o : = b4 3
' £ &
o e eetolen il il il £
l 3
: ;
: 3 E
Bemerkung : - §
1) Bel der Schaittafeimontz ge solte ein
zusitzlicher Abstand fir die Anschiusskabel
in Betracht gezogen werden (auller ET9420).
2) Dre max. Schaittafeldicke solite Smm fir ET4420, 10mm fir
ET7420, 8mm flr ET8420 und 6 mm flr ET94 20 betragen.
3) Wenn auf der ROckseite des Gerdts kein frever Platz vorhanden
151, iIstes schwieng, | hnaus dem Bedenfeld zu entfemen.

Erforderiiche minim ale Frelrume :
ET4420 = 100mm, ET7420 &ET8420 = 90mm, ET8420=60mm.

Sensorox GmbH & Co. KG +49 (0) 771-175 131 69 N SeNsorox

Hochstrasse 51, 78183 Hiifingen info@sensorox.de | www.sensorox.de




ENDAET SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER

MODBUS ADDRESS MAP

1.1 Memory Map for Holding Registers

Parameter Hdg;l‘? Register| pata Co Read | Write Factory
Number o G | e Bata Sontent P Defauls
Desimal (Hex) ermission
HO | 0000d (0000h)| Word | Control output, temperature sefpoint value Read / Write 400
® H1 [0001d (0001h)| Word | Control output, 2nd temperature setpoint value Read | Write 400
% H2 |0002d (0002h)| Word | Control output, minimum setpoint value Read / Write 0
g H3 |0003d (0003h)| Word | Contral output, maximum setpoint value Read / Write 600
g H4 |o004d (0004h)| Word | Control output, proportional band setpoint value (Adjustable between %0.0 and %100.0) Read / Wrile 4
s HS |0005d (0005h)| Word | Control output, hysteresis value (Adjustable between 1 and 50 *C or °F) Read [ Wrile 2
Q
5 H6 |0006d (0006h)| Word | Control output, integral time (Adjustable betveen 0.1 and 100.0 minute) Read / Write 40
(o)
5 H7 |0007d (0007h)| Word | Control output, derivative time (Adjustable between 0.01 and 10.00 minute) Read / Write 100
02‘ H8 |0008d (0008h)| Word | Contral output, time period setpoint value (Adjustable between 1 and 125 second) Read / Wrile 20
O
o H9 |0003d (0008h)| Word | Control output, set value power ratio (Adjustable between %0 and %100) Read | Wrile 0
H10 (00104 (000Ah)| Word | Control output, set value power ratio in case of sensor failure (Adjustable between %0 and %100 Read / Write 0
H11 (00114 (000Bh) | Word | Contral output, soft start value Read / Write 0
H12 {00124 (000Ch)| Word | Alarm1 output temperature setpoint value Read / Write 500
H13 [0013d (000Dh) Word | Alarm1 output minimum setpoint value limit Read / Write 0
(
g H14 [0014d (000Eh)| Word | Alarm1 output maximum setpaint value fimit Read | Write 600
s H15 |0015d (000Fh)| Word | Alarm 1 output proportional band set value (Adjustable between 9%0.0 and %100.0) Read / Write 0
E H16 [0016d (0010h)| Word | Alamm1 output hystarasis value (Adjustable between 1 and 50 °C or °F) Read [ Wrile 2
g H17 |0017d (0011h)| Word | Alarm1 output, integral time (Adjustable between 0.1 and 100.0 minute) Read / Write 0
S | H18 [0018d (0012h)| Word | Alarm1 output, derivative time (Adjustable between 0.01 and 10.00 minute) Read | Write 0
Q
s H19 (00194 (0013h)| Word |Alarm1 output, ime period setpoint value (Adjustable between 1.and 125 second) Read | Write 20
8 H20 [0020d (0014h)| Word |Alam1 output, set value power ratio (Adjustable between %0 and %100) Read | Write 0
< H21 [0021d (0015h)| Word [Atarm1 output, set value power ratio in case of sensor failure (Adjustsble batween %0 and %100) Read / Write 0
( )
H22 |002d (0016h)| Word | Alarm1 output type selection (Values can be given from 0 b 4) (0 = Independent alamm,
1= Deviation alarm, 2 = Band alarmm, 3 = Active alam after in band time, Read / Write 0
4 = Alam1 output, cooling control selection )
g H23 |0023d (0017h)| Word | Alarm2 output, temperature setpoint value Read / Write 500
g H24 |0024d (0018h)| Word | Alam2 output minimum setpoint value limit Read / Write 0
e
& | H25 [0025d (0019h)| Word | Alarm2 output maximum setpaint value limit Read / Write 600
- H26 (00264 (001Ah)| Word | Alarm2 output, hysteresis value (Adjustable between 1 and 50 *C or °F) Read [ Wrie 2
f =3
§ H27 |ooz274 (001Bh)| Word | Alarm2 output type selecton (Values can be given from 0 b 3) (0 = Independent alarm, Read | Write 0
Py 1= Deviation alarm, 2 = Band alarm, 3 = Active alamn after in band time)
H28 |0028d (001Ch)| Word | Input selection number (0 = PT100 Decimal, 1= Pt100 Non-dacimal, 2 = J Decimal,
3 =J Nondecimal, 4 = K Dacimal, 5 =K Non-decimal, 6 =L Decimal, 7 =L Non-decimal, Read | Write 5
8 =T Decimal, 9= T Non-decimal, 10=S Non-decimal, 11 = R Non-decimal.
& [ H29 |0029d (001Dh)| Word | ModBus device address (Adjustable between 1 and 247) Read [ Write 1
Q
s H30 [0030d (001Eh)| Word | Modbus communication speed (Baudrate) (0 = Modbus cancel, 1= 2400 bps, 2 = 4800 bps, Read / \W 3
E 3=9600 bps, 4 =19200 bps, 5=38400 bps)
g H31 [0031d (001Fh)| Word | Digital fiter coefficient (Adjustable betveen 1 and 200, 1 = filter is disable) Read / Write 10
o H32 |0032d (0020h)| Word | Control output, selection value (0 = C/A2 Control output selection, 1= SSR Output ) Read / Wrile 0
c
g H33 [0033d (0021h)| Word | Reserved Read /Write XX
© | H34 |0034d (0022h)| Word | Reserved Read / Write XX
3
D | H35 |0035d (0023h)| Word | Offset value Read / Write 0
E Function control paramefar.
o | H36 (0036d (0024h)) Word | T 5AON ) self tune sops when this value is entered ) Road{ Wike 0
(&) 23041d ( 5A01h ) selftune starts when this value is entered )
(23042d ( 5A02h ) retums to factory defaults when this value is enterad)
H37 |0037d (0025h)| Word | Reserved Read / Write XX
H38 [0038d (0026h)| Word | Reserved Read [ Write XX
H39 [0038d (0027h)( Word | Manual control output parcentage (Adjustable batwean %0 and %100) Read / Write
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ENDA ET SERIES PID TEMPERATURE CONTROLLER
MODBUS ADDRESS MAP

1.1 Memory Map for Holding Registers (continue)

Holding Register] o
Paameter M':’r Data Read / Write Factory
esses Data Content e
N | o imal (Hex) | YPC Permission Defauls
H40 | 00404 (0028h)| Word | Digitalinput control parameter ( 0 = Digital input off, 1 = 2nd set value is selected with digital inpu, Read [ Wrts 0
2 = Manual mode is entered via digital input, 3 = Digital input is passed 1 display mode
H41 |o041a (0026h)| Word | Functon key contrdl parameter { 0= Functon key of, 1= 2nd Set value is selected wt function key, Raad | Wrie 0
2 =Manual mode is ensrad via function key, 3 = Wit = functon key dsplay mods is enserad)
» H42 | 00424 (008AhY Word | Reserved Read / Wris XX
° H43 | 00434 (0028h) Word | Reserved Read | \Wrte XX
E H44 | 0044a (002Ch) Word | Reserved Read | Wrte XX
© | H45 |0045a (00200 Word | Reserved Read /Wt XX
% H46 |00d46d (002Eh) Word | Reserved Read / Wrte XX
O | HA47 |0047a (002Fh)| Word | Resarved Read | Wrte XX
=
E H48 | 00484 (0030h)| Word | Control output menu, security parameter (0 = Menu invisible, Read | Wrie 1
- 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible )
g H49 | 0040d (0031h)| Word | Alarm1 output menu security parameter { 0 = Menu invisible, Raad | Wrte 1
[ 1 = Menu programmable, 2 = Menu only visible )
8 H50 [0050d (0032h)| Word | Alarm2 output menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, Read | Wrte 1
1 = Menu programmable, 2 = Menu only wvisible )
H51 [00s1a (0033h)| Word | Configuration menu, security parameter ( 0 = Menu invisible, Read | Wrte 1
1= Menu programmable, 2= Menu only visible )
H52 | 00524 (0034h)| Word | Self tune menu, security parameter (0 = Menu invisible, Raad / Wrte 1
1 = Self tune can be dons)
1.2 Memory Map for Coils
Paamder Coil Data Data Content Read / Write Factory
Number | Addresses |Type Permission Defauls
co (0000} Bit | Alam2 Status (0 =Active Low 1 =Actve High) Read / Write 1
C1 (000 1)h Bit | Alarm2output position in case of Prob fallure (0= Off, 1=0On) Read / Write 0
Cc2 {0002)h Bit | Alarm1 Status (0= Active Low ,1=Actve High) Read / Write 1
C3 {0003)h Bit Alarm 1 output positon in case of Prob faillure (0= Off, 1 =0n) Read | Wrs 0
C4 {0004)h Bit | Control output configuraton ( 0= Heat ; 1= Cool) Read / Write 0
C5 | (ooosyh Bit | Temperatureunt (0=°C;1="°F) Read | Write 0
Cc6 (000&)h Bit | Control outputs actve (0 = Control outputs active, 1 = Only display mode) Read / Wre 0
c7 (0007}h Bt Controlling according to 2nd temperature setpoint (IfC7 =0 i3 HO, AC7=118H1) Read / Write 0
Cc8 (0008)h Bit | AutoManual selecton {0 = Automatic "Running mode®, 1= Manual "Running mode”. In this mode, Read / Write 0
output generated according to H39 parameter.)
Cc9 {0009)h Bit | Control format in case of probe fadlure (0= H10 proportional control according 1o percentsge value, Read | Write 0
1 = Error found bafore the sefpoint control is done with the value of the proportonal control
1.3 Memory Map for Input Registers
Input Register "
Pramstt|  pygronses | D2 Data Content Read / Write
Numdet | oo inat (Hox) | VP Permission
10 | 0000d (0000h)| Word | Measured temparature Read Only
11 | 0001d (000 1h)| Word | Percentage of analog output Read Only
12 |0002d (0002h)| Word | Measurement eror codes Read Only
0 = No error, 1 = Sensor disconnected or broken, 2 = Lower scale error,
3 = Upperscale emor, 4 = PT100 short crcuit or emperature o low, 5 = Wrong input selecton
13 | 00034 (0003h)| Word Seif tune condition codes : : Read Onty
0= No eror, 1= Inital temperature 1s higher than 60% setpoint value,
2= Calculatng PID parameters, 3 = Calculatng power set parameters
14 |0004d (0004 h)| Wora | Current (actve) temperature setpoint. Read Only
IS [0005d (0005h)| Word | Reserved Read Only
16 | 000&d (0008h)| Word | Current (actve) deamal point vaiue (0= No deamal paint, 1= 0.0 Decimal point is ienths Read Only

1.4 Memory Map for Software Revision Input Registers

61472d (F020n) 14 | 5 ofware name and update is read in ASCI| format and a3 14 word. Read Oniy
"0 Sample : ET442001 03 Dec 2013
Memory Formats :
Word Word Wongmw«dMWWWudmwwM Word Word Word

Revision

1 2 3 5 6 7 8 9 10 " 12 13 14
TIE|4[4]0(2]0)- 1 3/0|D[ CIE] [2]1/0}. [3]
NOTE:
To view each word correctly by changing the byte seq should be displayed as ASCIl TEXT
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